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0 [bookmark: _Toc216894843]引  言（仿宋，四号）
正文应按“引言、主要研究内容与结果、结论”划分为几部分，以1.5倍行距双栏排版、五号宋体(英文用Times New Roman)书写]，在每一页的页面底端标注页码，以利于编辑、修改。
参考文献采用阿拉伯数字根据全文统一编号，在正文中引用时用右上角标标出。
引言中不要出现图、表和公式。层次标题一律用阿拉伯数字连续编号；不同层次的数字之间用小圆点相隔，末位数字不加标点符号，如“1”“1.1”等。
1 一级标题
1.1 [bookmark: _Toc105563300][bookmark: _Toc216894801]二级标题
1.1.1 三级标题
图、表、公式双栏排版不利于表达时，可采用单栏排版。正文中的图、表、公式一律采用阿拉伯数字编号，例如图1、表2、式(6)等。
2 图表的格式说明
2.1 图的格式描述
（1） 单幅曲线图或照片图尺寸一般以5 cm×7 cm为宜。照片图给出时，删去不必要的信息，保证图中所有的文字清晰可辨。坐标图请给出所有坐标的物理量和单位。
（2） 本刊为黑白印刷，不能很好地区分颜色。如果图中涉及颜色区分问题，请修改图标、线型或放大坐标，避免影响表达。
（3） 同一图中有多条曲线的，应以不同线型区分并在图中空白处用中文说明线型与曲线的对应关系或引出短线标注清楚。
（4） 图中存在坐标系时，须标清横、纵坐标并给出量的单位，按如下格式标注：时间/s或t/s。
（5） 图中物理量的符号与文中公式的表达（正/斜、上/下角等）必须一致。
（6） 图、表中仅使用中文（可使用符号、数量及英文缩写词）。
（7） 图（表）随文排，位于文中出现与该图（表）相关内容的正文之后。
2.2 图的格式示例
图在正文中的格式示例如图1所示。
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（a）示例1
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（b）示例2
图1  样式
2.3 表的格式示例
表在正文中的常用格式如表1所示。
表1  表在正文中的常用格式
	表头不可为空
	表头不可为空

	参数名称
	参数值

	参数名称
	参数值

	参数名称
	参数值


3 公式的格式说明
[bookmark: _Toc216894815]3.1 公式的格式示例
公式不能是图片格式。以下供参考。
     (1)
式中：Te为电磁转矩；p为极对数；为永磁体磁链；iq为交轴电流；Ld、Lq为直轴、交轴电感；id为交轴电流。
[bookmark: _Toc216894816]3.2 公式的格式描述
（1） 使用MathType公式编辑器。公式整行右对齐，并调整公式与公式序号之间的距离，使公式部分居中显示；如公式太长需在符号处转行，转行时关系符号和运算符号应位于上行末，下行首不再重复。
（2） 公式书写应规范，公式中的物理量应前后一致并能互相区分。公式中首次出现的物理量应按示例公式中的格式说明其含义，注意区分大小写、正斜体及上下角标。
（3） 文中所用的物理量符号，表示矩阵和向量（矢量）的需用黑斜（粗斜）体表示，要与标量区别开。
4 参考文献的格式说明
基本格式1（适用于期刊文献，文献类型为J）[1-3]：
[序号]责任者.题名[文献类型].来源（刊名），年，卷（期）：起始页码（或文章编号）.
基本格式2（适用于会议论文文献，文献类型为C）[4-5]：
[序号]责任者.题名[文献类型]//来源（会议名称），年：起始页码.
基本格式3（适用于专著、标准、学位论文、报告文献，文献类型分别为M、S、D、R）[6-10]：
[序号]责任者.题名[文献类型].出版（发表/报告）地（城市名）：出版（学位授予/报告发布）机构，年份：起止页码（非必需）.
（1） 不属于上述任一类型的文献，请暂在文献类型标识处留空。
（2） 来源于网络的文献，除责任者（作者）和文献题名外，还请给出具体网页的完整路径。所提供的文献信息应准确、可检索。
（3） 所引文献为中文文献的，请同时用中英文给出，确属无法查到文献原始英文信息的只用中文给出；其他语种的文献请用英文给出，非英文的外文文献在英文内容末尾加括号注明原语种，如（in Japanese）。
（4） 作者人数达4名及以上的，姓名给至第三作者，其后加“等”或“et al”。英文文献作者姓名请用姓前名后的格式，名用首字母缩写。
5 结  语
为了利于稿件审阅，请在文末提供“创新点说明”，简要说明主要创新性成果。
参考文献   示例
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